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Аннотация: представлена интеграция адаптивной системы управления веб-приложениями с техническими сис-
темами для промышленного оборудования. Представленная система позволяет интегрировать ее в окружение техниче-
ских устройств. Рассмотрена модель контроллера и интеграции адаптивной системы управления веб-приложениями с 
техническими системами. Представлен динамично настраиваемый интерфейс. Описаны элементы конфигурирования 
процессов с демонстрацией примера возможного сценария. Продемонстрирована программная реализация и список 
предзаготовленных функций для активизации сигналов, помощи оператору и расширения доступности технических 
систем.  Представлен модуль визуализации с различными способами изображения данных в виде графической инфор-
мации. Интеграция расширяет возможности мониторинга показателей оборудования, в автоматическом режиме кор-
ректировать ход работы, повышает качество и безопасность, а также снижает риск поломок и выхода из строя. Про-
цесс настройки и конфигурирования доступен специалисту или оператору из интерфейса системы для ручной и авто-
матической настройки без необходимости внесения корректировок в работу адаптивной системы управления разра-
ботчиком. Разработанная адаптивная система управления позволяет интегрировать ее в различные технические систе-
мы, предназначенные для промышленности и не только. Интеграция расширяет возможности мониторинга показате-
лей оборудования, в автоматическом режиме корректировать ход работы, повышает качество и безопасность, а также 
снижает риск поломок и выхода из строя элементов и системы в целом 
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Введение 
1 

В настоящее время современная промыш-
ленность проходит через этап глубокой цифро-
визации [1]. Ключевым элементом такой 
трансформации является интеграция техниче-
ских систем в единое информационное окруже-
ние, обеспечивающее удаленный мониторинг, 
сбор статистических показателей и их автома-
тизированной обработки с использованием ис-
кусственного интеллекта, дальнейшей адапта-
цией с применением методов принятия реше-
ний, а также управление системами в реальном 
времени из специализированного интерфейса. 

Веб-приложения, выступающие в качест-
ве универсального и платформонезависимого 
интерфейса являются основным решением для 
реализации человеко-машинного интерфейса и 
панелей управления для различных систем, в 
том числе технических [2]. Однако, классиче-
ские решения, применяемые для разработки 
интерфейсов управления часто не способны 
эффективно справляться с высокой изменчи-
востью условий использования и работы тех-
нических систем, связующих каналов, разно-
родных устройств и прочих требований к ка-
честву, надежности, безопасности и времени 

                                                            
 Резников К.Г., Подвальный С.Л., 2025 

отклика, а являются строго ориентированным 
механизмом управления без возможности 
конфигурирования и расширения системы [3]. 

Важной функцией технических систем яв-
ляется отслеживание показателей в реальном 
времени, их обработка и возможность автома-
тического внесения корректировок системой в 
процесс, либо в виде уведомлений для опера-
тора технической системы для ручного управ-
ления. Своевременное отслеживание показате-
лей позволяет, например, точно рассчитывать 
расходуемый материал в необходимых про-
порциях, автоматизировать ручное управление 
за счет дополнительных контроллеров, учиты-
вать внешние параметры и свойства оборудо-
вания, такие как влажность, температура, на-
пряжение и т.д. Учет параметров способствует 
не только экономному расходу, но и продлева-
ет срок службы оборудования и деталей, а 
также сообщает о возможных поломках или 
износе составляющих. 

С ростом производительности вычисли-
тельных устройств появилась возможность реа-
лизовывать более сложные связные сервисы, в 
том числе и для технических систем. Сложные 
адаптивные системы управления предоставляют 
функции для единовременного множественного 
мониторинга систем ряда устройств как одного 
типа, так и различного, например, при произ-
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управления показатели различных типов, в том 
числе зависимые или рассчитанные по опреде-
ленным алгоритмам. Таким образом, анализ в 
динамике или по завершению процессов ста-
новится доступнее [10]. 

Заключение 

Таким образом, в данной статье представ-
лена адаптивная система управления веб-
приложениями, позволяющая интегрировать ее 
в окружение технических систем. Рассмотрена 
модель контроллера и интеграции адаптивной 
системы управления веб-приложениями с тех-
ническими системами. Представлен динамично 
настраиваемый интерфейс. Описаны элементы 
конфигурирования процессов с демонстрацией 
примера возможного сценария. Продемонстри-
рована программная реализация и список пред-
заготовленных функций для активизации сигна-
лов, помощи оператору и расширения доступ-
ности технических систем.  Представлен модуль 
визуализации с различными способами изобра-
жения данных в виде графической информации. 

Разработанная адаптивная система управ-
ления позволяет интегрировать ее в различные 
технические системы, предназначенные для 
промышленности и не только. Интеграция 
расширяет возможности мониторинга показа-
телей оборудования, позволяет в автоматиче-
ском режиме корректировать ход работы, по-
вышает качество и безопасность, а также сни-
жает риск поломок и выхода из строя. Процесс 
настройки и конфигурирования доступен спе-
циалисту или оператору из интерфейса систе-
мы для ручной и автоматической настройки 
без необходимости внесения корректировок в 
работу адаптивной системы управления разра-
ботчиком. 
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USING OF AN ADAPTIVE WEB APPLICATION MANAGEMENT SYSTEM 
IN TECHNICAL SYSTEMS FOR INDUSTRIAL EQUIPMENT 

 
K.G. Reznikov, S.L. Podvalny 

 
Voronezh State Technical University, Voronezh, Russia 

 
Abstract: the article presents the integration of an adaptive web application control system with technical systems for in-

dustrial equipment. The presented system enables its integration into the environment of technical devices. A controller model 
and the integration of the adaptive web application control system with technical systems are considered. A dynamically con-
figurable interface is presented. Process configuration elements are described, with an example of a possible processes demon-
strated. A software implementation and a list of pre-configured functions for activating signals, assisting the operator, and ex-
panding the availability of technical systems are demonstrated. A visualization module with various methods for displaying da-
ta as graphical information is presented. Integration expands the capabilities of monitoring equipment performance, automati-
cally adjusting operation, improving quality and safety, and reducing the risk of breakdowns and failures. The setup and con-
figuration process is accessible to a specialist or operator from the system interface for manual and automatic configuration, 
without the need for the developer to make adjustments to the adaptive control system 

 
Key words: management systems, technical systems, industrial equipment, dynamic interface, software 
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